@ REPUBLIQUE FRANCAISE 

INSTITUT NATIONAL 
DE U PROPRIETE INDUSTRIELLE 



PARIS 



W° de publication 

<Anut<list:r que pour 
le classe me nt et les 
commanrtesde reproduction.) 



2.070,485 



(2j) /V" d'enregistrement national . 69.42189 

(A utilrser pour les paiements d'annuites. 
les demandes de copies officielles et toutes 
autres correspondences avec (I.N.P.l.i 



@ BREVET D'INVENTION 



PREMIERE ET UNIQUE 
PUBLICATION 



22) Date de depot 5 d6cembre 1969, d 17 h. 

Date de la decision de delivrance 16 aout 1971. 

Publication de la delivrance B.O.P.I. - «Ustes)> n. 36 du 10-9-1971. 



(5j) I lassification internationale (Int. CI.),. B 04 b 9/00. 

(tj) Deposant : DEFONTENAY Paul, r^sidant en France.. 

(73) Titulaire : fdem (ti) 

74) Mandataire : 



Dispositif de commande de decanteuse centrifuge continue. 

(72) Invention de : 
(33) (31) Priorite conventionnelle : 



BAD OniGlhjAL 



V.init; lies fjscicuh-b a I IMPRIMERIE NATIONALE j7 n,.. n.. u, CtinveiUion . PARIS nS"* 



69 42189 



2070485 



Disposltlf de eoBunande de d^eanteuse centrifuge continueo 
La presente invention coneeme les machines dites d^canteuM 
ses centrifuges continues utilis^es dans l*industrie chimique 
et perraettant la separation continue des matieres solides en 
5 suspension dans un liquide* 

Dauis les machines existantes, la difference de vitesse entre 
les deux rotors^ comprise entre 20 et 100 t/mn, est ohtenue par 
une botte k engrenages trhs coftteusst d^finissant une difference 
de Vitesse fixe^ Si l^on veut modifier cette vitesse, on doit 

10 changer la bolte complete. Ces bottes entiferement m^caniques 

sent compliquees parce que le limitexir d* effort est tres impor- 
tant pour ce genre de machines sujettes aux bpurrages j le li« 
miteur d'effort ne doit pas avoir beauccup .d'inertie, le bourra- 
ge pouvant fetre instantaneo 

15 Le dispositif suivant 1» invention permet d*obtenir une bolte 

beaucoup plus simple , line difference de vitesse ajustable et un 
limiteur d* effort par pression d'huile simple et precis* 

Le m^cauiisme objet de I'invention est represente par la figu«* 
re 2f alors que la figure 1 repr4sente un exemple schematise de 

20 1> ensemble de la machine appeiee decanteuse centrifuge continuoi 
dont la Vitesse est generalement comprise entre 1500 et 3000 t/mno 
Le mecanisme, objet de I'invention, est constitue par un boltier 
1, fixe sur I'extremite du rotor exterieur b. Dans le couvercle 
17 de ce boltier est integre un moteur hydraulique a engrenages 

25 8 et 7, alimente par un joint toumant 12 recevant l»huile d«un 
groupe moto««pompe 13, comportant un moteur 16, un manom^tre 15 
et luie valve limiteur de pression, regiee par un volant ik. 
Selon 1< invention, la pompe pent &tre a debit fixe ou a debit 
variable. A la sortie du moteur hydraulique 7-8 est monte un pi- 

30 gnon 10 qui commande une couronne 3» comportant une denture 

interieure 11, par 1 »intermediaire d«un pignon fou 9, assurant 
la liaison entre 10 et 11, La couronne 3 toumant dans le boltier 
1 constitue le chassis d«un train planetaire epicycloidal dont 
les satellites k s'appuxent sur les plane taires 5 et 6 ; le pla- 

35 netaire 5 est solidaire de la cage exterieure, le planetaire 6 
de l*arbre recepteur c* 

Le dispositif decrit ci-dessus et faisant l^objet de 1* invention 
fonctionne conime suit* 

Le bottler exterieur 1 est fixe. Le moteur hydraiilique 7-8 fait 
40 tourner la couronne 3 a une vitesse egale a celle du moteur 
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hydraulique, divis^e par le rapport des dents de 11 et 10. La 
Vitesse de cette couronne 3 est done r^dulte par rapport a celle 
du mo tear hydraullque 7-8 « 

Appliquons la formule de Willis au train epicycloXdal compost des 
5 plandtaires 5 et 6 et du jeu de satellites k f on obtient la re- 
lation "TZ^ dans laquelle IS est la vitesse de la couronne 
3 iU}Y\la, Vitesse du recepteur 6, c*est-a-dire de c et (pie rap- 
port du systeme de pignons 4, 5 et 6. 

Cc systeme de pignons est connu et permet d'obtenir des rapports 
10 de reduction tres ^lev^s, avec un dispositif coaxial. En effet, 
si p =0,9 par exemple, nous avons = 10, 

La Vitesse du planStaire 6 est encore consid^rablement r^duite 
suivant le choix qui a it6 fait des dentures de 4, 5 et 6. La Vi- 
tesse de c est done divisee par le rapport global de reduction 
15 appel^ r. (vitesse de c) = ^ vitesse du moteur hydrau- 

liquejL Maintenant, 1* ensemble tourne, c* est-lt-dire que b, au lieu 
d'gtre fixe, tourne, de pr^f4rence dans le sens oppos4 a 3« Cela 
revient a dire que nous ajoutons aux Elements b et e une vitesse 

negative V (vitesse g^nerale) • 
S 

20 b toume k la vitesse V • V 

g m 

c toume k la vitesse V - V ou V - — 

EC g V 

La difference entre les deux vitesses est toujours — ; elle est 
ind^pendante de la vitesse g^n^rale V . 
En consequence : 

25 - 1* ensemble peut tourner a rfimporte quelle vitesse, la diffe- 
rence de vitesse entre b et c ne change pas, 

- la difference entre b et c peut varier en changeant le d^bit de 
la pompe I3 mais sans rien changer dans 1< ensemble du boitier 
toumant. 

30 - la valve limiteur de pression autorise l«arr&t du moteur hy- 
draullque en cas de surcharge dont la valeur est d^finie par la 
liraite de pression afficheea cette valve. 

- la valve de pression peut servir <l*embrayage glissant, assurant 
un demarrage progressif du mouvement differentiel entre b et c. 

35 Le dispositif objet de 1» invention convient a toutes les de- 

canteuses centrifuges continues et, en general, a toutes les ma- 
chines comportant deux Elements toumants coaxiaux, dont la dif- 
ference de Vitesse doit Stre precise et doit pouvoir 6tre rapide- 
raent annuiee en cas de surcharge* 
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REVENDICATIONS 



1« Dispositif de commande des decanteuses centriruges conti- 
nues assurant I'ajustement de la Vitesse dif f erentielle et la pro- 
tection efficace contre les bourrageso 

Ce dispositif est caract^ris^ par le fait qu'il comporte un sys- 
3 teme hydrom^canique enferme dans la boite tournante et aliment^ 
par un groupe jnoto-pompe fixe. 

2. Dispositif selon la revendication 1, caracteris^ par le 
fait que 1* element generateur de la difference de vitesse est un 
moteur hydraulique a engrenages ou a pistons, inclus dans la boi- 

10 te tournante et lie a l^arbre central par un train plan4taire 
dont la cage tourne en sens inverse du boitier tournaoito 

3. Dispositif selon la revendication 2, caracterise par le 
fait que le groupe moto-pompe fixe qui alimente le moteur hydrau-* 
lique par 1 'intermediair e d'un joint toumant est a d^bit varia- 

15 ble, assurant ainsi 1 ^ajustement de la difference de vitesse 
entre les deux rotors. 

4. Dispositif selon la revendication 3f caracterise par 1* in- 
troduction entre la pompe fixe et le moteur hydraulique tournant, 
d'une valve regulatrice de pression d*huile permettant a la vi- 
tesse relative de s^annuler en cas de bourrage« 
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